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Abstract (Basic): DE 3006620 A 

Contact pressure sensor, for use e.g. as a burglar alarm, or for 
impact counting, consists of a dielectric which is enclosed between two 
electric feelers, one of them earthed and the other connected to an 
electronic circuit. The feelers can be the core and the concentric 
sheath of a coaxial cable, or they can be the top and bottom layer of a 
mat, in both cases separated by the dielectric layer. The preferred 
dielectric material is PTFE or polyvinylidene fluoride. 

The dielectric (12) is enclosed between two contact layers (14,15). 
Additional layers can be used for mechanical protection. The output 
signals are passed to stages (16,17) to differentiate certain signal 
amplitudes, each followed by a counter stage (18,19). 

The contact pressure sensors can be given any suitable shape and 
can be distributed without restriction over an area which is to be 
protected. 
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9. Bertlhrungsdrucksensor nach elnem der AnsprUche 1, 3 iind- 
6, dadurch gekennzeichnet, dafi als Dielektriktan Polyvinyll- 
denfluorid verwendet wird. 
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B ertthrungs drucks ens or 
Stand der Technlk 

Die Erfindung geht aus von eiriem Berilhrungsdrucksensor nach 
der Gattiurjg des Hauptanspruches. 

Es sind bereits BerOhrungsdrucksensoren der verschieden- 
sten Arten bekannt, bei denen beispielsweise durch den Be- 
rOhrungsdruck ein Kontakt eines Signalkreises geschlossen 
Oder durch den Bertthrungsdruck ein aktives elektrisches 
Signal, etwa durch einen piezoelektrischen Oeber^ ausge- 
IBst wird. 

Aus der Zeitschrift Elektronik 1978, Heft 3, Seite 83 
sind weiterhin elektrostatische Tasten bekannt, bei denen 
die elektrischen Impulse gemessen werden, die an auf- 
prallenden und zusammenstoBenden elektrisch neutralen 
KSrpem erzeugt werden. Diese bekannten Tasten kSnnen 
jedoch nur jeweils an einein Pimkt eines Raumes wirksam 
werden und gestatten nicht eine flSchige Oberwachung oder 
KontaktgabemSglichkeit ttber einen Raum verteilt* 
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Yorteile der Erflndtmg 

Die erfindungsgemSAen Berahzningsdrucksensoren mit den kenn- 
zeichnenden Merkmalen des Haupt- und Nebenanspruches haben 
demgegenQber deh Vopteil^ durch ihre r&umlich nlcht begrenz- 
te Ge&taltung die flftcblge Oberwacbung eines.Raumes bzw. 
KontaktgabemOglichkeit fiber einen Raum verteilt zu ermfig- 
lichen* Dabei kOnnen die erfindungsgemafien Berlihrimgsdruck* 
sensoren in den verschiedensten Pormen, jeweils in Anpassung 
an den zu tlberwachenden Raum hergestellt werden. 

Zeichnung 

Ausftlhrungsbeispiele erf indungsgeisttfier BerUhrungsdrucksen- 
soren sind in der Zeichnung dargestellt und in der nachfol- 
genden Beschreibung nSher erlSutert. Es zeigen: Pig* 1 einen 
Bertthrungsdrucksensor in Ponn eines Koaxialkabels; Pig* 2 
einen Bertthrungsdrucksensor in Porm einer Sensormatte. 

Beschreibung der Ausftthrxmgsbeispiele 

Das in Pig. 1 dargestellte erste AusfOhrungsbeispiel eines 
erfindungsgemSBen BerOhrungsdrucksensors ist nach Art eines 
Koaxialkabels aufgebaut. Dabei befindet sich zwischen einer 
SuBeren Kontaktschicht 10 und einer inneren Kontaktschicht 11, 
die einem Mittelleiter vergleichbar ist, eine Zwischenschicht 
12 alB Dielektrikum. Wird, wie dargestellt, die SuBere Kontakt- 
schicht geerdet, kann ah der inneren Kontaktschicht 11 Uber 
einen VerstSrker 13 ein Signal dann abgenommen Kerden, wenn 
Druck auf den Bertthrungsdrucksensor ausgettbt wird. Bei Kraft- 
einwirkung auf den Bertthrungsdrucksensor kommt es nSmlich 
zu einer gegenseitigen Beeinf lussung der gebundenen elektro- 
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statischen Oberflfichenladimg, so daB zwischen der Sufleren 
Kontaktschicht 10 und der inneren Kontaktschicht 11 ein ak- 
tives elektrisches Signal abnehmbar ist. Dieses Signal kann 
im naobfolgenden VerstMrker 13 In an sich bekannter tfeise 
verarbeitet und angezeigt werden. Beeonders vorteilhaft 
kann ein BerOhrungsdrucksensor in Pig. 1 als Schaltband 
verwendet verden, besonders in gefShrdeten Rfiumen. Wird 
ein derartiges Schaltband an den Wfinden des Raumes verlegt, 
ist es mOglich, an jeder Stelle des Raumes das Schaltband 
zu bertthren und mit den so erzeugten aktiven elektriachen 
Signalen eine Not-Aus-Punktion, etwa ftlr in dem Raum be- 
findliche Anlagen, zu erzeugen. Selbstverstfindlich kann 
ein derartiges Schaltband auch fflr andere elektrische Punk- 
tionen, beispielsweise zur Betfttigung der Beleuchtung Oder 
zum Bigangsetzen ron elektrischen Apparaturen aller Art 
verwendet werden. 

Ein zweites Ausftthrungsbeispiel eines erfindungsgemSfeen Be- 
rflhrungsdrucksensors "ist in Pig. 2 dargestellt. Der BerOh- 
rungsdrucksensor entsprechend Pig. 2 hat die Porm einer Sen- 
sormatte, bei der an der Ober- und Unterseite eine obere bzw. 
untere Kontaktschicht 14, 15 angebracht ist, zwischen denen 
sich das Dielektrikum als Zwischenschicht 12 befindet. 
Selbstverstfindlich ksmn die Sensonnatte entsprechend Pig, 2 
zum Schutz gegen UmwelteinflOsse wie Terschmutzung und Nfisse 
noch durch weitere, in der Zeichnung nicht dargestellte 
Schichten geschUtzt sein. 

Eine Sensormatte der beschriebenen Art eignet sich insbeson- 
dere als Oberwachtmgsmelder ffir das Betreten gefShrdeter 
Rfiume, wobei es weiterhin mSglich ist, den gef Shrdeten Raum 
in geeignete Abschnitte zu unterteilen, so dafi ein selek- 
tives Erkennen des Ortes mSglich ist, an dem der Raum betreten 
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wxirde, Weiterhln kann die beschriebene Sensormatte als Oeber 
fttr automatlsche Ttiren verwendet werden. 

In einer weiteren bevorzugten Ausflihrungsfom der Erflndung 
wlrd das erzeugte BerllhtingsdrucksensoivSlgnal Scbaltmitteln 
zugefUhrt, die Stufen 16, 17 zur Unterscheidung vorbestimmter 
Signalamplituden aufweisen, denen Jewells ZShlerstufen 18, 
19 nachgeschaltet slnd. Eine Sensormatte mit einer derar- 
tlgen Auswerteschaltung kann in vorteilhafter Weise ver- 
wendet werden, \m bei Hefi- und SortiervorgSngen atifprallende 
Telle hinsichtlich ihrer Zahl und ihres Gewichtes tinter- 
scheiden zu kOnnen. 
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Berflhrungsdrueks ensor 
Zusammenfassung 

Es wird ein Bertthrungsdrucks ensor mit einem Bielektrikum und 
elektrischen POhlern vorgeschlagen, der fOr flSchige Anwen- 
dungen in RSumen als Koaxialkabel oder Sensormatte ausge- 
bildet ist. Die bei BerOhrungsdruck im Sensor erzeugten 
aktiven elektrischen Signale werden ausgewertet und beispiels 
weise zur Realisierung einer »ot-Aus-Punktion Oder einer 
fJberwachungskontrolle fOr das Betreten von gefShrdeten 
RSuaen verwendet. Eine weitere Verwendung besteht in der 
Unterscheidung und ZShlung aufprallender Teile unterschied- 
lichen Oewichtes bei Mefi- und SortiervorgSngen. 
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